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PROJECT HUB

• LCD 顯示和接收紅外遙控代碼

• 自平衡三角機器人

• 點心分配器

• 實時時鐘

• 迷宮賽跑者

• 另1個迷宮

• 物聯網寵物餵食器

• 阿杜諾向日葵

https://create.arduino.cc/projecthub
https://create.arduino.cc/projecthub/agarwalkrishna3009/arduino-text-lcd-display-receive-infrared-remote-code-3f642e?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=2
https://create.arduino.cc/projecthub/RoboticsEveryDay/self-balancing-triangle-robot-balancing-inverted-triangle-e069e6?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=0
https://create.arduino.cc/projecthub/inventing_2022/snack-dispenser-cloudgames2022-82c70e?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=31
https://create.arduino.cc/projecthub/ejshea/real-time-clock-0379e7?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=32
https://create.arduino.cc/projecthub/jasomuscle/maze-runner-0cfe2d?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=44
https://create.arduino.cc/projecthub/AhmedAzouz/arduino-marble-maze-labyrinth-bd9ea6?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=238
https://create.arduino.cc/projecthub/circuito-io-team/iot-pet-feeder-10a4f3?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=108
https://create.arduino.cc/projecthub/Mako_/arduino-sunflower-c4fd84?ref=platform&ref_id=424_trending___&offset=173


紅外線接收器1838B

• 紅外線是目前最常見的一種無線通訊方式，在家電以及玩具產品
中普遍被使用，如電視(TV)、音響(Stereo Set ) 、錄放影機(Video 

Cassette Recorder)、冷氣機(Air-Conditioner)、DVD播放機(Dvd

Player)、MP3 播放機(MP3 Player)、遙控車(Remote Control Car)…等。
資料來源：(知識開源共享) 

http://taiwanarduino.blogspot.com/2014/08/blog-post_16.html

• 工作電壓：2.7-5.5V

• 接收角度：45度

• 接收距離：15-18米

http://taiwanarduino.blogspot.com/
http://taiwanarduino.blogspot.com/2014/08/blog-post_16.html


練習1：
如何在LCD上顯示紅外線的類型及編碼

練習2：
請利用紅外線遙控器來控制LED小燈

練習3：請利用紅外線遙控器來控制小
車移動



避免ffffffff編碼一直出現



遙控器範例

1：1fe20df

2：1fea05f

3：1fe609f

4：1fee01f



實作練習-創課教室
2人1組

• 練習1：可攜式電子槍設計製作
請將電子槍零件設計成可單手操作模式

• 練習2：靶機設計製作(舵機SG90)

開啟時，靶自動抬起，接收到紅光雷射時，靶自動放下。
可遠端操控靶自動抬起。



各種模組

超音波
距離感
測器

溫溼度
感測器

開關：
按鈕、極限、微動

光敏
電阻

熱敏
電阻

紅外線
接收器

紅外線
動作感
測器

霍爾感
應器

時間
模組

聲音感
測器

顏色感
測器

土壤濕度
感測器

雨滴感
測器

水位感
測器

ADXL345 

三軸加速
度計

氣體
感測器

LED小燈

LCD顯示器

蜂鳴器

錄放音模組

紅光雷射模組

直(交)流馬達

直流減速馬達-TT馬
達

舵機-旋轉角度

步進馬達

直流馬達控制器模組：L9110、L298N

步進馬達控制器模組：ULN2003



硬體介紹(備用)

(0-1023)

PWM(~)：0-255

Arduino UNO



Arduino雷射槍

初始設定：
子彈數(bullet)設為30顆

當按下按鈕(pin2)而且子彈數大於0則
執行：
發出聲音Do(pin3)

發出雷射光(pin4-高電位)，
等待0.1秒後
停止發出聲音(pin3)

停止發出雷射光(pin4-低電位)，
子彈數減少1



Arduino靶機

• 先確認背景光源下的光敏電阻值：注意室內室外不同

• 再確認雷射光打在光敏電阻時，電阻時是多少?



Arduino 靶機

• LCD部分，在確定背景光線
數值後可刪除。

• Arduino 最多可以設置6個靶，
因為類比輸入只有6個。
A0~A5，右邊範例只有2個。

LED閃2次



加入遙控器

加入重新設定的功能，
方便重設靶機



其他感測器、執行器模組

• 水平感測器

• 溫度

• 聲音

• 顏色

• 人體

• 步進馬達

• L9110馬達控制器

• XY搖桿

• 極限開關

• 土壤濕度

• 雨滴



霍爾感測器 (Hall Sensor)

• 工作電壓:3.3--5V 當傳感器感應到磁場時，數字輸出低電平，信號燈
亮；如果沒有感應到磁場，則數字輸出高電平，信號燈不亮。

• 輸出形式：數字開關量輸出（0和1）



紅外線動作感測器
(PIR Motion Sensor)

• 紅外線動作感測器 (PIR Motion Sensor) 或稱人體紅外線感
測器，是一種可以偵測物體移動的電子裝置，PIR 是
Passive Infrared Sensor (被動式紅外線感測器) 的縮寫，感
應器本身不會發射紅外線光束。

• 調節距離可變電阻(電位器)順時針旋轉，感應距離增大
（約7公尺），反之，感應距離減小（約3公尺）。調節
延時可變電阻(電位器)順時針旋轉，感應延時加長（約
300秒），反之，感應延時減短（約5秒）。

資料來源：https://www.taiwaniot.com.tw/product/hc-sr501-pir-sensor/
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