
110新泰創資
2023.3.11



遙控開關

主要材料：
Linkit7697

SG90伺服馬達(舵機)

紅外線接收器
繼電器
LCD1602(省略)



SG90伺服馬達(舵機)角度圖

0度 90度 135度45度 180度

順時針角度減少，逆時針角度增加



伺服馬達注意事項

 SG90伺服馬達(舵機)先確認90度位置，再裝上旋轉片。

 伺服馬達角度：建議30度-至-150度之間，
不建議長時間停在0度獲180度位置，容易故障。

 【10個伺服馬達冷知識&原理大解析】
https://www.youtube.com/watch?v=Yxp7e67_g5I

https://www.youtube.com/watch?v=Yxp7e67_g5I


複習1：SG90伺服馬達旋轉



複習2：紅外線接收器

遙控器練習：
按下1：伺服馬達轉到45度
按下2：伺服馬達轉到90度
按下3：伺服馬達轉到135度





繼電器RELAY

功用：小電流控制大電流

NO(normal open): 常開(不通)
NC(normal close): 常閉(通)
COM(Common Ground):共接點(公共端)

因BlockduinoF2無detach指令將
SG90伺服馬達與控制器斷開，
所以SG90一直處於通電狀態，
本次練習利用繼電器來控制到SG90

的電流。



伺服馬達線路
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伺服馬達+繼電器線路



練習-

轉動伺服馬達後讓繼電器ON持續0.5秒，
之後讓繼電器OFF

繼電器NO端導通

繼電器NO端不通



遙控開關
接線範例



遙控開關盒製作-單鍵

孔距約18.2公分



孔距約18.2公分



注意事項

 伺服馬達若是指定角度無法達到容易故障，壓板移動距離剛
好就好，不要超出太多。

 若是做動時好時壞，請調整上下距離。



練習4:藍芽控制

 增加1組控制程式來控制開關



Linkit Remote遙控器



Linkit Remote遙控器版面設定
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