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The Fun Theory
https://www.youtube.com/playlist?list=PL9A7C183D5B9FF6DE

• 音樂樓梯：https://youtu.be/SByymar3bds

• 垃圾桶：https://youtu.be/qRgWttqFKu8

• 資源回收：https://youtu.be/zCt_MzsnIUk

• 天橋：https://youtu.be/sWYFaPDHCqs

• 跳跳樓梯：https://www.youtube.com/watch?v=CWwee62DW3U

• 歡樂腳踏墊：https://www.youtube.com/watch?v=fLy1mz0IUP0

• 人行道：https://www.youtube.com/watch?v=bHLgSfxz6bQ

• https://www.youtube.com/watch?v=Ox-9eOc3bQU

• Youtube搜尋關鍵字：Fun Theory、Arduino project、Creative ideas

https://www.youtube.com/playlist?list=PL9A7C183D5B9FF6DE
https://youtu.be/SByymar3bds
https://youtu.be/qRgWttqFKu8
https://youtu.be/sWYFaPDHCqs
https://www.youtube.com/watch?v=CWwee62DW3U
https://www.youtube.com/watch?v=fLy1mz0IUP0
https://www.youtube.com/watch?v=bHLgSfxz6bQ
https://www.youtube.com/watch?v=Ox-9eOc3bQU


The arduino project

• TOP 10 Arduino projects of  2019

• 5 AMAZING Arduino project DIY 0-7’00”

• 7 INCREDIBLE Projects with a simple FAN

• Top 10 Arduino Projects 2020 | 

Mind Blowing Arduino School Projects

• 15 Great Arduino Projects for beginners

• Top 10 Arduino Projects For Beginners in 2019

• Top 10 Arduino Projects

• Arduino project 自動拍球機

• 2016 TOP15 Arduino 創客專案

Youtube搜尋關鍵字：arduino project、Creative ideas、Amazing ideas

2 Creative ideas from Arduino

3 Creative ideas from Arduino

Amazing DIY idea with Arduino

康橋國際學校：

2018 Arduino學生專題

2017 Arduino學生專題

2019 Arduino學生專題1

2019 Arduino學生專題2 

2019 Arduino學生專題3

https://www.youtube.com/watch?v=ydgLQCQMBuU
https://www.youtube.com/watch?v=Q8Zw4-lRXJI
https://www.youtube.com/watch?v=sb-pynoqPmU
https://www.youtube.com/watch?v=Lp8eSCuQqb0&t=311s
https://www.youtube.com/watch?v=Ox-9eOc3bQU&t=182s
https://www.youtube.com/watch?v=PfvqunpN7M4
https://www.youtube.com/watch?v=DRH-GdZxl-o
https://www.youtube.com/watch?v=xi7WGB_QsNk&list=PLAwgaA-BpmjjgtPfpqFztEOKopx3nXPyU&index=8
https://www.youtube.com/watch?v=r_5p62GCVBs&list=PLAwgaA-BpmjjgtPfpqFztEOKopx3nXPyU&index=7
https://www.youtube.com/watch?v=nKHMD2rLSQw
https://www.youtube.com/watch?v=SvDT_PzgEoE
https://www.youtube.com/watch?v=2ni9g9kgOWA
https://www.youtube.com/watch?v=gUolJTUGr-k
https://youtu.be/baxpsy5ox7M
https://www.youtube.com/watch?v=Fd0mGhOH7Q0
https://www.youtube.com/watch?v=lGiWsv3Ef3s
https://www.youtube.com/watch?v=J3zu4joOz70


上課之前

• 外部感應器學習重點在它可以做甚麼？可以應用在哪些方面？
至於怎麼接線、怎麼寫程式？老師會幫你解決。



硬體介紹(遙控車)

TT馬達

DC3V-6V減速馬達

麵包板
400孔

L298N馬達控制器

Linkit7697

65mm TT馬達輪胎



硬體介紹

HC-SR04 超音波測距模組

SG90 伺服馬達 舵機

LCD 1602A 16*2 藍底白字
學校這批LCD的配置位址是0x27



硬體介紹

杜邦線

單色LED

三色LED

ISD1820簡易錄放音模組

DHT11溫溼度感應器模組

L9110S馬達驅動模組



其他感測器、執行器模組

• 水平感測器

• 溫度

• 聲音

• 顏色

• 人體

• 步進馬達

• 紅光雷射

• XY搖桿

• 極限開關

• 土壤濕度

• 雨滴



LinkIt 7697 驅動程式下載及安裝

• 7697 需要安裝 USB 驅動程式才能連接到電腦，僅需安裝1次，以後都
可以使用。。

• LinkIt 7697使用Blocky Duino F2程式，連同驅動程式可至「吉哥的分享」
網站下載。請解壓縮到磁碟機的根目錄。
注意：請務必將 BlocklyDuinoF2 資料夾複製到磁碟機的根目錄，並避
免以中文路徑命名而產生的錯誤。

https://sites.google.com/jes.mlc.edu.tw/ljj/%E9%A6%96%E9%A0%81
https://sites.google.com/jes.mlc.edu.tw/ljj/linkit7697/%E5%A6%82%E4%BD%95%E5%AE%89%E8%A3%9D%E5%90%89%E5%93%A5%E8%87%AA%E8%A3%BD%E7%A9%8D%E6%9C%A8?authuser=0


P6、P7為傳送程式資
料的腳位，建議上傳
程式時不要接感測器，
避免出現錯誤，上傳
完成後再插上。 SDA

SCL



麵包板800孔

5V

GND(接地)

3.3V

GND

數位腳位P6、7及
類比腳位P16、17

保留學生練習使用。



第1個小程式

內建LED燈(P7)

存檔避免以中文命名

1000毫秒=1秒

1000微秒=1毫秒=0.001秒

Com3以後

燈亮

燈不亮



下載(燒錄)

看到上傳中，表示程式的語法正確。

之後出現Error(錯誤)，表示硬體錯誤。

1

2



BlockyDuino下載(燒錄)失敗原因

• 未出現「上傳中」：程式語法錯誤
多餘程式碼未連接、函數有設定但未使用…
重複積木(需移除1個)，已知2個：esp32-lcd-master VS LiquidCrystal_I2C、
IRremote VS Arduino-IRremote-master 、
位置在：BlocklyduinoF2/arduino-1.8.19/portable/sketckbook/libraries

• 「上傳中」後出現錯誤：硬體錯誤
選擇錯誤硬體：Linkit7697、Arduino UNO、Arduino IDE設定錯誤
選擇錯誤連接埠(例如Com3)或未連接、
連接線接觸不良：部分連接線只能傳送電力、無法傳送資料或傳輸線品質不
良、損壞，
或是P6、P7(TX、RX)接上傳感器，造成程式上傳干擾。。



ISD1820錄放音模組

• 工作電壓：直流3-5V

• 10秒語音錄放

• REC鍵：錄音按鍵，按住就能錄音，鬆開按鍵停止錄音；

• PLAYL鍵：點動模式放音，按住才放音，鬆開就停止放音；

• RLAYE鍵：觸發模式放音，按一下就播放當前整段的語音；
(接在腳位15)

麥克風



ISD1820錄放音模組

Pin15是連接ISD1820錄放音模組的
P-E(PLAYE)端

ISD1820錄放音模組可以錄製10秒以內的聲音。
P-E或是PLAYE是播放全部聲音一次。
P-L或是PLAYL是按住播放，放開立即停止。

發出聲音



• 只要給P-E腳位一個高電
位，就可以觸發模組發出
完整已錄好的聲音。

• 給P-L腳位一個高電位，就
可以觸發模組發出時間內
已錄好的聲音。時間長度
須超過錄音的時間，才能
完整播放。

ISD1820錄放音模組

確認腳位



離開教室前

•清除錄音：按一下紅色錄音鍵

•清除程式：下載空程式



單色LED(每人顏色不同)

10mmLED長腳可接P0~P17，短腳接地(GND)

P17

GND

P16

GND



單色LED練習

• 請設計LED2個燈，同時是1個亮，另1個是暗，交叉閃爍10次。
第1個10次間隔0.4秒，第2個10次間隔0.1秒，循環。



呼吸燈1

慢慢變亮後熄滅，再慢慢變亮，重複。
大於255歸零。



呼吸燈2

增加暫停時間

腳位16或17請修改

1.如何讓2個LED燈同時亮或暗。 2.如何讓2個LED燈依序亮或暗。



呼吸燈練習

• 請設計LED2個燈，同時是1個漸漸變亮，另1個是漸漸變暗，
交叉10次。
第1個10次間隔0.1秒，第2個10次間隔0.05秒，循環。

• 提示：再增加1個變數，初始值255。



呼吸燈3(參考)



RGB 3色共陽極LED

• 材料包裡面的3色LED是共陽極，一般必須在
GND端請加限流電阻220Ω，否則容易燒壞LED，
但是本產品不用。

• 陽極(老師是接黃色電線)腳位需接3.3V。

• 因為是共陽極，所以當腳位為低電位則亮燈，
高電位則不亮。

3.3V

紅
綠

藍 P12P11

P10



RGB 3色共陽極LED
不亮

綠燈

藍燈

紅燈

黃燈(綠+紅)

白燈

不亮

3.3V

紅

綠

藍 P12P11

P10



僅供參考(國高中)：可略過

• LED應串接限流電阻，如果不加限流電阻直接接發光二極體，流過管子的電流會大大超出它的工
作電流，導致過熱損壞。

• 本次使用10mm的LED是共陽極，最長腳請接3.3V。避免接線過於複雜且僅作短時間測試，可不
接電阻。如果要長時間使用建議串接100歐姆Ω電阻。如果接5V，請用150歐姆Ω電阻 。
如果不清楚LED的基本資料，保險一點就接220歐姆Ω電阻，只是亮度會小一點。

• LED電阻的算法就是利用歐姆定律Ohm's Law（R = V / I）
電阻=（輸入電壓-順向電壓）/順向電流
功率=（輸入電壓-順向電壓）*順向電流
順向電壓->啟動電壓
順向電流->額定電流

55~65Ω 5~15Ω 5~15Ω3.3V



數位值讀取
按鈕開關（Push Button）簡稱PB

• 按鈕開關是一個很常見的元件，當我們進行按壓的時候，按鈕上的四隻腳
部分或全部會呈現通路的情形，為了避免有短路的發生，所以我們要接一
顆電阻(100Ω)進行保護。



四腳按鈕開關，對向兩兩連通，按下開關的當
下四支腳互通。

GND

P腳 VCC



按鈕開關

按住亮，放開不亮

按鈕開關被按下

LED燈亮

LED燈不亮



按鈕開關-按1下亮，再按1下不亮

方式1

方式2
方式1

避免接觸彈跳，建議延遲20ms以上



可變電阻 potentiometer

GND 3.3V接P14~P17

可變電阻最大電阻值：50KΩ

Linkit7697類比回傳值範圍為：
0~2.5V傳回0~4095，Linkit建議接3.3V。

Arduino 建議接5V

0~5V傳回0~1024

腳位對應
A0→P14

A1→P15

A2→P16

A3→P17

小車請接P17



可以利用序列埠I/O來顯示回傳值

延遲1000毫秒是避免
資料顯示太快



可變電阻控制LED燈

映射：按比例改變
0對應0、4095對應255



LCD1602顯示模組

• 16表示每列16個字(限英數)

02表示共2列

• SDA接P9

SCL接P8

• 機器原點在左上角，
向右向下計算。

LCD 1602A 16*2 藍底白字
學校這批LCD的配置位址是0x27

背光開關

對比調整

GND

VCC接5V

SDA(接P9)

SCL(接P8)



LCD1602顯示模組 行0列1
行2列0

列0

列1



光敏電阻

光敏電阻模組

• 光敏電阻是利用光電導效應的一種特殊的電阻。它的電阻和光線的強弱
有直接關係。光強度增加，則電阻減小；光強度減小，則電阻增大。利
用這個特性，可以用來當作光偵測器的元件。(資料來源：wiki)



光敏電阻-自動開關小夜燈

光敏電阻請接腳位P14~P17

左邊範例光敏電阻接P17，
LED燈接P16

程式確認後序列埠可取消
左例當光敏電阻回傳值大於50

(昏暗)，則LED燈(P16) 亮。



溫濕度感測器 DHT11模組

• 濕度測量範圍：20---90%RH、濕度測量精度：±5%RH

• 溫度測量範圍：0---50℃、溫度測量精度：±2℃

• 工作電壓：DC5V/3.3V

• 接線VCC   → 3.3V/5V電源正極
GND   →電源負極、DATA  →單片機IO口

• 注意：切勿將VCC與GND接反，接反必燒壞！



沒有指定位置，
則接在前資料的後面。

Temp:

Dump:

12

12

溫濕度感測器 DHT11+LCD模組



溫濕度感測器 DHT11+LCD模組2

12

12



超音波感測器

◆超音波感測器是由超音波發射器、接收器和控
制電路所組成。工作時會從發射端的發射聲波，
從接受端接收回音，從2者時間差計算出距離。

◆超音波因為它的頻率很高，超過是人類耳朵可
以接收的範圍，所以人類聽不到它的聲音。

◆超音波感測器廣泛運用在水位監測，機器人防
撞，醫學診斷疾病。

超音波感測器 HC-SR04

腳位：VCC

Trig(P11)

Echo(P10)

GND



超音波+LCD模組

11 10



無源蜂鳴器

無源蜂鳴器
1.無源內部不帶震盪源，聲音可以發出
“DoRaMiFaSoLaSiDo”的效果。
2.工作電壓3.3V-5V

有源蜂鳴器
1.有源自帶震盪源，只能發出簡單聲音。
2.工作電壓3.3V-5V



紅光雷射模組

• 工作電壓： 5V 

• 光源波長： 650 nm

(人眼睛可看見的範圍312nm - 1050 nm)

• 請勿直射眼睛

• 旋轉頭部可調焦



伺服馬達Servo(舵機)

• 舵機是一種可以控制旋轉角度的馬達，適用於角度不斷變化的控制系統。
目前在遙控玩具，如飛機、船、機器人中已經普遍使用。

• 舵機種類多，塑料齒、金屬齒、小尺寸、標準尺寸、大尺寸、可旋轉角度、
扭力大小等，依實際需求選購。

DS04-NFC 360°舵機 SG90 180°舵機



伺服馬達Servo(舵機)



L298N馬達控制器

• 驅動電壓：5V~35V 

驅動電流：2A(MAX)

• ENA可以輸入PWM信號驅動馬
達1的轉速，IN1、IN2高低電位
不同可以控制馬達1的方向。

• ENB可以輸入PWM信號驅動馬
達2的轉速，IN3、IN4高低電位
不同可以控制馬達1的方向。

L298N馬達驅動板

馬達1

馬達2

P0

P5



L298N

馬達控制器

利用函數簡化程式
利用變數控制轉速



範例：前進與停止

開機後：
1.暫停1秒
2.前進2秒後停止

左輪轉速
0-255

200以上
右輪轉速

設定開始不動
可省略



Linkit Remote遙控器



Linkit Remote遙控器



練習



Linkit Remote遙控器版面設定



END


